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	Wykład
	Ćwiczenia
	Laboratorium
	Projekt
	Seminarium

	Liczba godzin zajęć zorganizowanych w Uczelni (ZZU)
	30
	
	
	
	

	Liczba godzin całkowitego nakładu pracy studenta (CNPS)
	60
	
	
	
	

	Forma zaliczenia
	Egzamin / zaliczenie na ocenę*
	Egzamin / zaliczenie na ocenę* 
	Egzamin / zaliczenie na ocenę*
	Egzamin / zaliczenie na ocenę*
	Egzamin / zaliczenie na ocenę*

	Dla grupy kursów zaznaczyć kurs końcowy (X)
	
	
	
	
	

	Liczba punktów ECTS
	2
	
	
	
	

	w tym liczba punktów odpowiadająca zajęciom 
o charakterze praktycznym (P)
	0
	
	
	
	

	w tym liczba punktów ECTS odpowiadająca zajęciom wymagającym bezpośredniego udziału nauczycieli lub innych osób prowadzących zajęcia  (BU)
	1
	
	
	
	



*niepotrzebne skreślić


	WYMAGANIA WSTĘPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJĘTNOŚCI I KOMPETENCJI SPOŁECZNYCH
Brak wymagań wstępnych 



\
	CELE PRZEDMIOTU
C1 zapoznanie słuchaczy z podstawami inżynierii systemowej w planowaniu przestrzennym.
C2: zapoznanie słuchaczy z historią zastosowania metod numerycznych w planowaniu przestrzennym.
C3: zapoznanie słuchaczy z teorią praw procesów osadniczych.
C4: zapoznanie słuchaczy z zastosowaniem modeli numerycznych i symulacji do prognozowania rozwoju sieci osadniczej.
C5: zapoznanie słuchaczy z technikami symulacyjnymi służącymi do analiz transportowych.







	PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIĘ
Z zakresu wiedzy:
PEU_W01 ma wiedzę w zakresie matematyki, fizyki i inżynierii przydatną dla formułowania i rozwiązywania złożonych zadań z zakresu gospodarki przestrzennej (K2GP_W01)
PEU_W02 zna i rozumie zaawansowane techniki doświadczalne, obserwacyjne i numeryczne metody badań prognostycznych, oraz metody budowy modeli matematycznych używanych w planowaniu przestrzennym, zarządzaniu i gospodarowaniu przestrzenią (K2GP_W02)
PEU_W03 ma pogłębioną, uporządkowaną wiedzę w zakresie funkcjonowania społeczeństw i wymiaru kulturowego planowania (K2GP_W06)
PEU_W04 ma wiedzę o trendach rozwojowych i najistotniejszych nowych osiągnięciach w zakresie metodologii i narzędzi planistycznych odnoszących się w szczególności do miast, regionów oraz rozwoju terytorialnego Unii Europejskiej (K2GP_W11)

Z zakresu umiejętności:
PEU_U01 stosuje metody statystyczne oraz techniki i narzędzia informatyczne, w tym w szczególności narzędzia GIS, do analizy danych, opisu zjawisk, jak i przewidywania przyszłych stanów systemów przestrzennych (K2GP_U02)
PEU_U02 potrafi planować i wykonywać podstawowe badania i analizy w dziedzinie planowania przestrzennego i gospodarowania przestrzenią, wykonuje modelowania oraz ocenia w sposób krytyczny wyniki tych badań a także potrafi przedyskutować możliwe błędy (K2GP_U03)
PEU_U03 potrafi analizować zjawiska społeczne oraz prowadzić pogłębioną teoretycznie ocenę tych zjawisk w odniesieniu do przestrzeni; potrafi prawidłowo interpretować i wyjaśniać zjawiska społeczne, kulturowe, polityczne, prawne i ekonomiczne oraz wzajemne relacje między tymi zjawiskami oraz oceniać ich wpływ na stan zagospodarowania przestrzeni oraz planowane rozwiązania przestrzenne (K2GP_U04)

Z zakresu kompetencji społecznych:
PEU_K01 krytycznie podchodzi do posiadanej wiedzy i umiejętności, stale je uzupełniając, rozwijając i doskonaląc (K2GP_K01)
PEU_K02 uznaje znaczenie wiedzy w rozwiązywaniu problemów poznawczych, kieruje się zasadą racjonalności w identyfikowaniu i rozwiązywaniu problemów (K2GP_K02)





	TREŚCI PROGRAMOWE

	Forma zajęć - wykład
	Liczba godzin 

	Wy1
	Rola modeli ilościowych w prognozowaniu zjawisk w systemie osadniczym. Modele operacyjne jako narzędzie badawcze 
	2

	Wy2
	Kalasyfikacje modeli, rozwój modeli w planowaniu przestrzennym – ujęcie historyczne
	2

	Wy3
	Modele bazy ekonomicznej.
	2

	Wy4
	Model Lowry’ego oparty na idei bazy ekonomicznej
	1

	Wy5
	Model Input-Output Leontief’a i modele pochodne oparte na teorii input-output
	3

	Wy6
	Przepływy pomiędzy skupiskami działalności w przestrzeni zurbanizowanej; modele interakcji przestrzennych; pole sił w przestrzeni osadniczej.
	2

	Wy7
	„Modele grawitacji” jako narzędzie do symulacji interakcji przestrzennych. Rodzina „modeli grawitacji”.
	4

	Wy8
	Miary dostępności oparte na koncepcji potencjału. Potencjał pola interakcji dostępność usług, granice zasięgów, prawo Reillyego. Model rozwoju mieszkalnictwa Waszyngtonu Hansena.
	3

	Wy9
	Idea modelu „pośrednich możliwości”; model Stoufera i model M. Schneidera. Wspólne cechy modelu Wilsona i Schneidera, różnice między nimi;odległość fizyczna i odległość społeczna.
	2

	Wy10
	Pole potencjalne w fizyce; potencjał „grawitacyjny i potencjał „opportunity”.
	2

	Wy11
	Modele symulacyjne przesunięć bilansujących Zipsera; analityczny model lokalizacji źródeł.
	2

	Wy12
	Model alokacyjny ORION Zipsera.
	2

	Wy13
	Stochastyczne podejście do modelowania rozwoju układów osadniczych.
	1

	Wy14
	Modele automatów komórkowych jako narzędzie symulacji systemów osadniczych.
	1

	Wy15
	Koncepcja Systemów wieloagentowych i ich zastosowanie do symulacji rozwoju sieci osadniczych. 
	1

	
	Suma godzin
	30









	 STOSOWANE NARZĘDZIA DYDAKTYCZNE

	N1. Prezentacje multimedialne



OCENA OSIĄGNIĘCIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTÓW UCZENIA SIĘ

	Oceny (F – formująca (w trakcie semestru), P – podsumowująca (na koniec semestru)
	Numer efektu uczenia się
	Sposób oceny osiągnięcia efektu uczenia się

	F1
	PEU_W01, PEU_W02, PEU_W03, PEU_W04,
PEU_U01, PEU_U02
	Kolokwium zaliczeniowe

	P = 100% F1
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