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Nazwa przedmiotu w języku polskim: Zaawansowane metody inwentaryzacji w BIM

Nazwa przedmiotu w języku angielskim: Recording Architecture and Heritage with Building Information Modelling
Kierunek studiów (jeśli dotyczy): Architektura
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Kod przedmiotu: AUA117679L
Grupa kursów: NIE


	
	Wykład
	Ćwiczenia
	Laboratorium
	Projekt
	Seminarium

	Liczba godzin zajęć zorganizowanych w Uczelni (ZZU)
	
	
	45
	
	

	Liczba godzin całkowitego nakładu pracy studenta (CNPS)
	
	
	75
	
	

	Forma zaliczenia
	
	
	zaliczenie na ocenę
	
	

	Dla grupy kursów zaznaczyć kurs końcowy (X)
	
	
	
	
	

	Liczba punktów ECTS
	
	
	3
	
	

	w tym liczba punktów odpowiadająca zajęciom o charakterze praktycznym (P)
	
	
	3
	
	

	w tym liczba punktów ECTS odpowiadająca zajęciom wymagającym bezpośredniego udziału nauczycieli lub innych osób prowadzących zajęcia (BU)
	
	
	2,25
	
	


	WYMAGANIA WSTĘPNE W ZAKRESIE WIEDZY, UMIEJĘTNOŚCI I KOMPETENCJI SPOŁECZNYCH

	Brak wymagań wstępnych


	CELE PRZEDMIOTU

	C1 - Przekazanie umiejętności obsługi programu Leica CloudWorx i Leica Cyclon w zakresie operowania chmurą punktów 3D w środowisku Archicad, Revit, Autocad.
C2 - Przekazanie umiejętności obsługi programu Archicad i Revit w zakresie tworzenia modelu parametrycznego 3D w oparciu o chmurę punktów 3D jako wstęp do pracy w BIM.



	PRZEDMIOTOWE EFEKTY UCZENIA SIĘ

	Z zakresu wiedzy:
Absolwent zna i rozumie:

1.1/10. 
 problematykę dotyczącą architektury i urbanistyki w kontekście wielobranżowego charakteru projektowania architektonicznego i urbanistycznego oraz potrzebę współpracy z innymi specjalistami
Z zakresu umiejętności:
Absolwent potrafi:

B.U5.
posługiwać się właściwie dobranymi zaawansowanymi symulacjami komputerowymi, analizami i technologiami informacyjnymi, wspomagającymi projektowanie architektoniczne i urbanistyczne, a także oceniać uzyskane wyniki i ich przydatność w projektowaniu oraz wyciągać konstruktywne wnioski;


	TREŚCI PROGRAMOWE

	Forma zajęć - laboratorium
	Liczba godzin

	La1
	Wprowadzenie ,,Od chmury punktów 3D do BIM” 

Metody i zasady pozyskiwania zdjęć do opracowań fotogrametrycznych 
	3

	La2
	Ćwiczenia praktyczne z fotogrametrii cyfrowej bliskiego zasięgu – pozyskiwanie danych.

Opracowanie modeli 3D na podstawie fotogrametrii cyfrowej bliskiego zasięgu (Agisoft Metashape) i wykorzystanie w wizualizacji 3D
	3

	La3
	cd. Opracowanie modeli 3D na podstawie fotogrametrii cyfrowej bliskiego zasięgu (Agisoft Metashape) i przygotowanie eksportó LISTNUM w do programów CAD 2D
	3

	La4
	Wykorzystanie danych z fotogrametrii cyfrowej bliskiego zasięgu w programach CAD
	3

	La5
	Ćwiczenia praktyczne ze skanowania laserowego 3D – pozyskanie danych do modelowania w 3D
	3

	La6
	Interfejs programu Leica Cyclon i Leica Cloudworx

Omówienie tematów pracy indywidualnej i grupowej
	3

	La7
	Metody rejestracji i orientacji chmury punktów 3D w środowisku Leica Cyclone.
	3

	La8
	Optymalizacja i import chmury punktów 3D do środowiska ArchiCAD .

Tworzenie i edycja podstawowych elementów budowlanych w ArchiCAD na bazie chmury punktów 3D.
	3

	La9
	cd. Tworzenie i edycja podstawowych elementów budowlanych w ArchiCAD na bazie chmury punktów 3D. Praca indywidualna – konsultacje.
	3

	La10
	Optymalizacja i import chmury punktów 3D do środowiska Revit.

Tworzenie i edycja podstawowych elementów budowlanych w Revit na bazie chmury punktów 3D.
	3

	La11
	cd. Tworzenie i edycja podstawowych elementów budowlanych w Revit na bazie chmury punktów 3D. Praca indywidualna – konsultacje.
	3

	La12
	Tworzenie tekstur i nowych ,,rodzin” w programie Revit w oparciu o chmurę punktów 3D. Praca indywidualna – konsultacje.
	3

	La13
	Modelowanie detalu architektonicznego w oparciu o dane z chmury punktów 3D. Praca indywidualna – konsultacje.
	3

	La14
	Wykorzystanie chmury punktów 3D do analizy zniszczeń obiektu budowlanego.
	3

	La15
	Praca indywidualna- konsultacje.

Podsumowanie możliwości wykorzystania chmury punktów 3D jako wstęp do pracy w BIM.
	3

	Suma godzin
	45


	STOSOWANE NARZĘDZIA DYDAKTYCZNE

	N1 – Prezentacje multimedialne
N2 – Badania terenowe
N3 – Konsultacje indywidualne

N4 – Konsultacje grupowe

N5 – Korekty indywidualne (w tym konsultacje z ekspertami)


	OCENA OSIĄGNIĘCIA PRZEDMIOTOWYCH EFEKTÓW UCZENIA SIĘ

	Oceny (F – formująca (w trakcie semestru), P – podsumowująca (na koniec semestru)
	Numer efektu uczenia się
	Sposób oceny osiągnięcia efektu uczenia się

	F1
	B.U5
	Ocena poprawności wykonania inwentaryzacji metodą fotogrametrii cyfrowej bliskiego zasięgu

	F2
	
	Ocena poprawności wykonania w programie ArchiCAD modelu 3D na podstawie danych z laserowego skanowania 3D

	F3
	
	Ocena poprawności wykonania programie Revit modelu 3D na podstawie danych z laserowego skanowania 3D

	F4
	1.1.10
	Ocena dokumentacji analizy zniszczeń elewacji budynku na podstawie chmury punktów 3D

	P = 25%F1+25%F2+25%F3+25%F4
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